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Une plateforme 
pédagogique

Un robot
+

Un didacticiel
+

Un simulateur
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Un robot - Emio

Reconfigurable et parallèle
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Un didacticiel - Emio Labs

● Gratuit avec les contenus pédagogiques.
● Contenus modifiables et création facile via Markdown

● Quatre TPs et deux projets: 
○ Lab 1- Modelling 
○ Lab 2- Inverse Kinematics
○ Project 1- Pick & Place
○ Lab 3- Conception 
○ Lab 4- Closed Loop
○ Project 2- Inspection
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Un simulateur - Sofa Robotics

● Gratuit et libre
● Sofa pour la robotique
● Inclus dans Emio Labs
● Connexion robot 

facilitée
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A venir…
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Prochaines versions:

Sofa Robotics
● Disponible sur MacOS
● Compatible avec ROS2

Emio Labs
● Disponible sur MacOS
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API Emio en Python
Disponible sur PyPI et sous license GPL3

● pip install emioapi

Pas de Sofa
● Contrôle des moteurs
● Et de la caméra

Documentation et repo Github disponibles:
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https://docs-support.compliance-robotics.com/docs/next/Developers/emio-api/
https://github.com/SofaComplianceRobotics/Emio.API


Nouveaux contenus 
pédagogiquues

● Tic Tac Toe: TP IA & Vision par 
Ordinateur

● ROS2: TP introduction à ROS2
● ROSA: TP LLM avec ROSA
● SOFA: TP introduction à SOFA
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Emio et la XR
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Scénarios XR envisagés

● Visualisation d’état
● Téléopération
● Boucle haptique pour la 

téléprésence
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Visualisation d’état

Réalité augmentée portative        et réalité augmentée immersive

Erreur mesurée entre la 
simulation et la caméra

Etat des moteurs

5.16mm

Force
Position
En butée

Sollicitation du matériau
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Téléopération - Virtuel → Réel
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Simulation Réel



Téléopération - Réel → Virtuel → Réel
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https://docs.google.com/file/d/1shq1BU-o1_i_Z8Y5NCyN7mw6k4h18Y7v/preview


Téléopération - Réel → Virtuel → Réel
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Simulation RéelRéel



Boucle haptique pour la télé-opération/-présence

1 2
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Simulation RéelRéel



Challenges

Communication entre 
la simulation et la 

scène virtuelle

Insérer le jumeau 
numérique de la 

simulation dans la 
scène virtuelle

Vitesse de la 
simulation et de 

communication pour 
le retour haptique
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