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Plateforme CoVR

 Robot cartésien
 |nteraction haptique en VR
« capteurs de force
* boutons
« Controle : position, vitesse, couple

Espace de travail du robot : 6.5 mx 4.5 m
Force : 1500N

Vitesses max : 2m/s (y), 1.5m/s (x)
Précision : 0.002mm
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